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HQJC
Quick Jaw Change Chuck
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自動段取替えAutomatic set-up
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特⻑
Features従来のQJC（クイックジョーチェンジチャック）を弊社開発ロボットハンドにより、
爪の自動交換を実現!!Conventional QJC(Quick jaw change chuck) Developed by our company Realizedautomatic change of jaw by robot hand!!

QJC爪従来の爪Existing Jaw QJC Jaw
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変種変量生産の自動化

POINT 1 ダブルスライドで高剛性・高精度オリジナルHeタイプ汎用チャックを応用しています。マスタージョーがダブルススライドのため高剛性で安全性が高い構造です。クサビとピンによる位置決めで爪交換繰り返し精度≦10μm
POINT 2 ボルト穴無しHQJCの爪はボルトで固定しません。ボルト穴が無いことでワークが傷つくリスクを低減します。 ワークに傷がつく
POINT 3 切粉が入りにくいHQJCはトップジョー交換方式です。そのため切粉が入りにくく、爪交換繰り返し精度に影響がありません。加工不良を防ぎます。
POINT 4 ロボットハンドで爪交換ロボットハンドで爪自動交換を行います。（マニュアル交換も可能）段取り替えを含む変種変量生産の自動化に貢献します。



QJC用パワーチャック 外観図
Power chuck for QJC Drawing

ロボットハンド
Robot hand

※ワークやチャックサイズ、ロボットで異なりますワーク交換

約1分

約15秒 ※

弊社開発のロボットハンドが⽖とワークの⾃動交換を⾏います
Our robot hand automatic exchange of the jaw and the workpiece

爪交換Jaw exchange
Workpiece exchange
※Depends on workpiece, chuck size, robot

About 1 minutes

About 15 seconds

※
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（ex) 8 inch chuck



寸法
Size HQJCA15-18-165BHQJCA11-15-103HQJCA8-12-67-01HQJCA8-10-66HQJCA6-8-46HQJCA5-6-35Bモデル名Model name Φ457Φ381Φ305Φ254Φ210Φ168mmA 165.1117.585.785.766.752.4mmB A2-#15A2-#11A2-#8A2-#8A2-#6A2-#5C 6535302517.522mmD M175×P3.0M130×P2.0M100×P2.0M76×P1.5M60×P1.5M52×P1.5F 44.525331118.517mmMax.

G 19.5-58-14-1.52mmMin. 19516514012310492mmH 6-M226-M206-M166-M166-M126-M10J 404024.5272417K φ165φ103φ67φ66φ46φ35M 108.766.548.544.83529.5mmMax.

N 103.0561.7544.540.831.827.15mmMin. 676754524232mmP 12010085806045mmQ 756045302525mmR 6-M16深206-M16深256-M16深306-M12深206-M8深156-M8深12T φ490φ413φ338φ270φ230φ184V 626250403427J1 140140120967963J3

仕様
Specification HQJCA15-18-165BHQJCA11-15-103HQJCA8-12-67-01HQJCA8-10-66HQJCA6-8-46HQJCA5-6-35Bモデル名Model name 18inch15 inch12 inch10 inch8 inch6 inchin.

径の呼びNominal dia. 1,2001,8002,7003,7004,1004,000min-1最高回転数Maximum speed Φ11.3Φ9.5Φ8.0Φ8.0Φ6.4Φ4.7mm爪ストロークJaw stroke 253025252015mmシフターストロークSifter stroke 176.4147114.798.882.346.3KN最大把握力Max. clamping force 68.651.942.936.928.117.2KN許容シリンダー推力Max. draw bar pull 21013775432514kgf重量weight Φ390.7Φ325.8Φ260.8Φ217.1Φ179.6Φ143.6mmMax.把握径Chucking Dia Φ178.4Φ101Φ65Φ59.6Φ52Φ40mmMin. ZKP280/165-30ZKP230/120-30ZKP200/85-25ZKP170/69-25ZKP150/46-20ZKP125/46/-15適用シリンダーApplicable cylinder
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油圧シリンダ︓ZKP 外観図
Hydraulic cylinder: ZKP Drawing

ZKP280/165-30ZKP230/120-30ZKP200/78-25ZKP170/67-25ZKP150/52-17ZKP125/46-13モデル名Model name 332.2282.7250.5170.2148.499.82㎝2押側Pushピストン面積Piston area 317.1250.3232.4156.1138.289.53㎝2引側Pull 92.7987.2766.2952.5439.2726.41KN押側Pushピストン推力Piston thrust 88.5677.2661.5048.1936.5723.69KN引側Pull 303025251713mmピストンストロークPiston stroke φ165φ120φ78φ67φ52φ46mm貫通穴径Thru-hole diameter 2,4003,4005,0005,0006,3007,100miｎ-1最高回転数Max. speed 2.943.432.943.432.942.94Mpa最高使用圧力Max. working pressure 155654033.42618kg重量Weight

仕様
Specification

寸法
Size ZKP280/165-30ZKP230/120-30ZKP200/78-25ZKP170/67-25ZKP150/52-17ZKP125/46-13モデル名Model name Φ330Φ270Φ240Φ213Φ180Φ165mmB Φ220Φ165Φ145Φ145Φ125Φ80mmC P305P250P220P185P165P140mmD Φ195Φ145Φ102Φ95Φ70Φ65mmE M175×P3.0M130×P2.0M87P2.0M72×P1.5M60×P1.5M55×P1.5F 423227271915mmMax.G 1222222mmMin. 777444mmH 228207.5188.5172.5139131.5mmK 469.8396.5361.5330270.1251.5mmL Φ165Φ120Φ78Φ72Φ52Φ46mmM 454035303030mmN 12-M15深3212-M12深2412-M12深246-M10深206-M10深2012-M10深20P 305230180160145140mmR 1991401151059585mmT
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