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ROBO-QJC
ROBO-Quick Jaw Change Chuck
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- 自動段取替え -



特⾧
Features

従来のQJC（クイックジョーチェンジチャック）を
弊社開発ロボットハンドにより、
爪の自動交換を実現!!
Conventional QJC(Quick jaw change chuck) 
Developed by our company Realized
automatic change of jaw by robot hand!!

ご利益
Profit

変種変量生産をロボットで
ノンストップ運転

Robot non-stop multi-
product low-volume 

manufacturing

Possible with robot hand position
repeatability of ±0.1 mm

easy to teaching

ロボットハンドの
位置繰返し精度±0.1ｍｍで可能

ティーチングしやすい

自動化による人的ミスの低減
「加工品質の安定・向上」

Reduction of human error by 
automation"Stable and improved 

processing quality"

爪交換後の繰り返し精度10μm

Repeatability after jaw 
replacement 10 μm

チャック前面から爪交換なのでボディ内に異物侵入しにくい

Since the jaws are exchanged from the front of the chuck, 
it is difficult for foreign matter to enter the body

Easy to clean with air 
blow before mounting,
since there is no space, 

the risk of failure to 
bite chips is small

装着前のエアブロー清掃がしやすく
空間がないので切粉をかむ
不具合リスクが小さい

The QJC jaw does not have a bolt hole,
so the workpiece is not easily damaged

QJC爪はボルト穴が無いからワークに傷がつきにくい
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QJC用パワーチャック 外観図
Power chuck for QJC Drawing

ロボットハンド
Robot hand

※ワークやチャックサイズ、ロボットで異なります

ワーク交換

約５分

約１５秒
※

弊社開発のロボットハンドが爪とワークの自動交換を行います
Our robot hand automatic exchange of the jaw and the workpiece

爪交換
Jaw exchange

Workpiece exchange

※Depends on workpiece, chuck size, robot

About 5 minutes

About 15 seconds

ノブ

（ex) 8 inch chuck
※
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寸法
Size

モデル名
Model name QJCA5-6-42 QJCA6-8-46 QJCA8-10-66 QJCA8-12-67 QJCA11-15-103 QJCA15-18B-165

A mm Φ165 Φ210 Φ254 Φ305 Φ381 Φ457

B mm 52.4 66.7 85.7 85.7 117.5 165.1

C A2-#5 A2-#6 A2-#8 A2-#8 A2-#11 A2-#15

D mm 22 17.5 25 30 35 35

F M50×P1.5 M60×P1.5 M76×P1.5 M62×P1.5 M112×P1.5 M175×P1.5

G
Max. mm 20 18.5 11 18 8 44.5

Min. mm 7 1.5 -14 -7 -22 19.5

H mm 90 104 123 140 165 195

J 6-M10 6-M12 6-M16 6-M16 6-M20 6-M22

K 15 21 32 37 36 40

M 42 52 66 67 103 165

N
Max. mm 28.5 35 44.8 48.5 72 108.7

Min. mm 25.6 31.15 40.8 44.5 67.15 103.05

P mm 32 42 52 54 65 67

Q mm 45 60 80 85 100 120

R mm 25 25 30 45 60 75

T 6-M8深12 6-M8深15 6-M12深20 6-M16深30 6-M16深25 6-M16深20

J1 27 34 40 50 62 62

J3 63 79 96 120 140 140

仕様
Specification

モデル名
Model name QJCA5-6-42 QJCA6-8-46 QJCA8-10-66 QJCA8-12-67 QJCA11-15-103 QJCA15-18B-165

径の呼び
Nominal dia. in. 6 inch 8 inch 10 inch 12 inch 15 inch 18inch

最高回転数
Maximum speed

miｎ
-1 6,000 5,000 3,600 2,500 1,800 1,200

爪ストローク
Jaw stroke mm Φ5.8 Φ7.6 Φ8.0 Φ8.0 Φ9.5 Φ11.3

シフターストローク
Sifter stroke mm 13 17 25 25 30 25

最大把握力
Max. clamping 
force

KN 47 78.4 94.1 114.7 147 176.5

許容シリンダー推力
Max. draw bar pull KN 22.5 27 37 42.83 51.9 68.7

重量
weight kgf 13.5 23.5 40 70 137 210

把握径
Chucking 
Dia

Ma
x. mm Φ148.5 Φ189 Φ228.6 Φ274.5 Φ342.9 Φ411

Mi
n. mm Φ39 Φ52 Φ62 Φ65 Φ101 Φ178

適用シリンダー
Applicable cylinder

ZKP125/46/-13 ZKP150/52-
17

ZKP170/67-
25

ZKP200/78-
25 ZKP230/120-30 ZKP280/165-30
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油圧シリンダ:ZKP 外観図
Hydraulic cylinder: ZKP Drawing

モデル名
Model name ZKP125/46-13 ZKP150/52-17 ZKP170/67-25 ZKP200/78-25 ZKP230/120-30 ZKP280/165-30

ピストン面積
Piston area

押側
Pus

h
㎝2 99.82 148.4 170.2 250.5 282.7 332.2

引側
Pull ㎝2 89.53 138.2 156.1 232.4 250.3 317.1

ピストン推力
Piston thrust

押側
Pus

h
KN 26.41 39.27 52.54 66.29 87.27 92.79

引側
Pull KN 23.69 36.57 48.19 61.50 77.26 88.56

ピストンストローク
Piston stroke mm 13 17 25 25 30 30

貫通穴径
Thru-hole diameter mm φ46 φ52 φ67 φ78 φ120 φ165

最高回転数
Max. speed

miｎ-
1 7,100 6,300 5,000 5,000 3,400 2,400

最高使用圧力
Max. working pressure Mpa 2.94 2.94 3.43 2.94 3.43 2.94

重量
Weight kg 18 26 33.4 40 65 155

仕様
Specification

寸法
Size
モデル名

Model name ZKP125/46-13 ZKP150/52-17 ZKP170/67-25 ZKP200/78-25 ZKP230/120-30 ZKP280/165-30

B mm Φ165 Φ180 Φ213 Φ240 Φ270 Φ330

C mm Φ80 Φ125 Φ145 Φ145 Φ165 Φ220

D mm P140 P165 P185 P220 P250 P305

E mm Φ65 Φ70 Φ95 Φ102 Φ145 Φ195

F M55×P1.5 M60×P1.5 M72×P1.5 M87P2.0 M130×P2.0 M175×P3.0

G

Max. mm 15 19 27 27 32 42

Min. mm 2 2 2 2 2 12

H mm 4 4 4 7 7 7

K mm 131.5 139 172.5 188.5 207.5 228

L mm 251.5 270.1 330 361.5 396.5 469.8

M mm Φ46 Φ52 Φ72 Φ78 Φ120 Φ165

N mm 30 30 30 35 40 45

P 12-M10深20 6-M10深20 6-M10深20 12-M12深24 12-M12深24 12-M15深32

R mm 140 145 160 180 230 305

T mm 85 95 105 115 140 199
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