




MMK SIの製品構成MMK SIの製品構成
QJC,AJC GANTRY
Smart Terrace AIO 12/16
Smart Terrace AIO 35
位置検知
リニアポジショニングシステム

MMK SI (システムインテグレーション)MMK SI (システムインテグレーション)



ROBOT バリエーション
量産ライン向けAIOシステム

ハンド(グリッパ)交換無し、ダブルハンドに限定

AIOの販売は、チャック又は、テーブルとのセット販売となります。



ROBOT 爪交換システム
仕様 AIO (QJC) 12/16 AIO (QJC) 35 AIO (AJC) 35

爪交換方式 トップジョー交換 トップジョー交換 プレート交換

適用チャック MMK標準パワー
チャックQJC仕様

MMK標準パワー
チャックQJC仕様

MMK標準パワー
チャックAJC仕様

チャックシリンダ
K社製またはMMK製
シリンダはそのまま

取付可能
その他は要確認

K社製またはMMK製
シリンダはそのまま

取付可能
その他は要確認

MMK製ダブル
チャックシリンダ

対象チャックサイズ 6,8インチ 8,10,12インチ 8,10,12インチ



QJC,AJC GANTRY LODER

QJC GANTRY
爪を直接交換します。

AJC GANTRY
爪を取り付けたプレートを
交換します。



豊富なQJC,AJCアイテム
QJC GANTRY

8インチサブ軸爪
交換用ハンド

爪&ハンド
ストッカー

交換プレート&ハンド
ストッカー

ワークハンド
LC-8

ワークハンド
SHHL-4

AJC GANTRY

リニアポジショニ
ングシステム

リニアポジショニ
ングシステム

8インチ交換プレート用ハンド
（メイン、サブ主軸共用）

8インチメイン主軸
爪交換用ハンド


